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การประยุกต์ใช้เทคโนโลยีในการติดตามคนหายและศพนิรนาม 

นางสาวอนิลดา เนตตกุล 

กองพัฒนาระบบการติดตามคนหายและการพิสูจน์ศพนิรนาม 

 

ปัจจุบันการติดตามคนหายและศพนิรนามเป็นงานที่มีความท้าทายและต้องการองค์ความรู้ในการช่วยขับเคลื่อนให้

บรรลุผลส าเร็จ จากข้อมูลสถิติจ านวนคนหายในประเทศไทยระหว่างปี พ.ศ. 2562 ถึงปี พ.ศ. 2566 ของคณะกรรมการพัฒนา

ระบบการติดตามคนหายและการพิสูจน์คนนิรนามและศพนิรนาม (ค.พ.ศ.) พบว่ามีแนวโน้มเพิ่มสูงขึ้น (กราฟที่ 1) และ มีจ านวน

คนหายสะสมทั้งสิ้นจ านวน 2,428 ราย (ข้อมูล ณ วันที่ 4 มีนาคม 2567) การสูญหายไม่ว่าจะเกิดจากภัยพิบัติทางธรรมชาติ  

การกระท าความผิดทางอาญา หรือในสถานการณ์ที่ไม่คาดฝัน ก่อให้เกิดความสูญเสียทั้งทางด้านทรัพยากรและสภาพจิตใจต่อ

ครอบครัว หน่วยงานที่เกี่ยวข้องและสังคมโดยรวมเป็นอย่างมาก การค้นหาคนหายในปัจจุบันจะใช้ก าลังคนในการค้นหาเป็นส่วน

ใหญ่ซึ่งมักมีข้อจ ากัดด้านก าลังพล การเคลื่อนย้าย การเข้าถึงพื้นที ่เวลาที่ใช้ในการค้นหา ความปลอดภัย และงบประมาณ เป็นต้น 

กราฟที่ 1 สถิติจ านวนคนหายในประเทศไทยระหว่างปี พ.ศ 2562 ถึง พ.ศ. 2566  

 

เทคโนโลยีมีบทบาทอย่างมากในการขับเคลื ่อนและพัฒนาสังคมไม่ว่าจะเป็นการประยุกต์ใช้ทางด้านการศึกษา  

ด้านเศรษฐกิจ และสังคม การบูรณาการเทคโนโลยใีนการค้นหาและกู้ภัยมีเพิ่มมากขึ้นในปัจจุบัน จุดมุ่งหมายเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพ, 

ความแม่นย า, และความเร็วในการติดตามผู้สูญหาย มีการคิดค้น ศึกษาและท าการวิจัยเทคโนโลยีใหม่ น าไปสู่การน าไปใช้ในการ

ติดตามคดีคนหายจริง รวมไปจนถึงมีการก าหนดระเบียบแนวทางและวิธีปฏิบัติการ เพื่อให้หน่วยงานที่เกี่ยวข้องน าเทคโนโลยีไป

ใช้ได้อย่างมีประสิทธิภาพและเป็นไปในแนวทางเดียวกัน เทคโนโลยีที่ใช้ในการติดตามค้นหาบุคคลสูญหายที่ได้รับความสนใจมีดังนี้ 

เทคโนโลยีอากาศยานไร้คนขับ (Unmanned Aerial Vehicle: UAV) หรือ โดรน (Drone) 

เป็นอาศยานท่ีไม่มีนักบินปฏิบัติการอยู่บนเครื่อง ถูกควบคุมทิศทางในระยะไกล โดรนถูกพัฒนาขึ้นเมื่อปีคริสต์ศตวรรษที่ 

20 วัตถุประสงค์หลักเพื่อใช้ในทางการทหาร เช่น ถ่ายภาพ ติดขีปนาวุธ เป็นต้น โดรนแบ่งออกเป็น 9 ชนิดตามชนิดของปีกไดแ้ก่ 
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โดรนปีกติดล าตัว (fixed-wing), ปีกกระพือ (flapping-wing), ปีกหมุน (rotary-wing), tilt-rotor, ducted fan, เฮลิคอปเตอร์ 

(helicopter), ornithopter และแบบ unconventional ต่อมาโดรนได้ถูกน ามาพัฒนาใช้งานในด้านที่หลากหลายมายิ่งขึ้น เช่น 

การขนส่งสินค้า การตรวจจับสัตว์ทะเล การท าแผนที่ การท าเกษตรกรรม อุตสาหกรรมก่อสร้าง และการท าเหมืองแร่ นอกจากนี้ 

ยังมีการน าโดรนเข้ามาช่วยในด้านการป้องกัน การติดตามคนหาย และการจัดการในกรณีภัยพิบัติอีกด้วย 

การจัดการภัยพิบัติเป็นกระบวนการหรือวิธีปฏิบัติเพื ่อบรรเทา เตรียมการ ตอบสนองและฟื้นฟู เมื่อเกิดเหตุการณ์  

การพัฒนาการจัดการเมื่อเกิดภัยพิบัติให้มีประสิทธิภาพคือการน าเทคโนโลยีใหม่ที่รวมเอาแนวความคิดของเครื่องมือโทรคมนาคม 

การส ารวจระยะไกล และข้อมูลเชิงพื้นที่ฐานข้อมูลเชิงเวลามาประยุกต์ใช้  การน าโดรนเข้ามาใช้ในกรณีภัยพิบัติ สามารถลดเวลา 

ในการค้นหาผู้สูญหายในพื้นที่ขนาดใหญ่  ให้ข้อมูลและเส้นทางในการค้นหาและกู้ภัย สามารถค้นหาบุคคลที่ถูกฝังอยู่ใต้ดินหรือ  

ในสภาพแวดล้อมที่ยากต่อการเข้าถึงโดยใช้เทคโนโลยีการตรวจจับด้วยเสียง การตรวจจับแบบไบนารี่ และการตรวจจับด้วยความ

ร้อน เป็นต้น ส่วนใหญ่การใช้โดรนในการติดตามบุคคสูญหายนอกจากจะมีการบันทึกภาพและวิดีโอส่งมายังหน่วยภาคพื้นแล้วยังมี

การน าเทคโนโลยีอื่นๆบูรณาการร่วมกับโดรนด้วยเช่น โดรนถ่ายภาพตรวจจับความร้อน (Thermal camera drones) โดยสามารถ

ตรวจค้นหาวัตถุได้จากรังสีอินฟราเรดที่แผ่ออกมาจากวัตถุ, โดรนตรวจจับเสียง, โดรนติดตั้งระบบตรวจจับแสงและวัดระยะ  

(Light Detection and Ranging: LiDAR), โดรนติดตั้งระบบจดจ าใบหน้าแบบเรียลไทม์, โดรนติดตั้งระบบน าทางด้วยดาวเทียม 

(Global Navigation Satellite System: GNSS) และ เป็นต้น 

ในต่างประเทศมีกรณีศึกษาการน าโดรนเข้าไปช่วยใช้ในการติดตามคนหาย เช่น  เจ้าหน้าที ่ต ารวจเมืองแกสตัน  

ประเทศสหรัฐอเมริกาใช้โดรนตรวจจับความร้อนในการค้นหาตัววัยรุ ่นที่หายตัวไปในป่า ใกล้ Fairview Drive and Dallas 

Bessemer City Highway ในวันที่ 18 พฤศจิกายน พ.ศ. 2566 และสามารถพบตัวผู้สูญหายและน าตัวไปรักษาได้ นอกจากนี้ 

ทางเจ้าหน้าที่ต ารวจยังเคยใช้โดรนในการติดตามตัว หาพิกัดและหาเส้นทางเพื่อน าหน่วยช่วยเหลือ น าตัวนักปีนเขาท่ีสูญหายในเขต 

North Carolina Park Rangers ในวันท่ี 17 สิงหาคม พ.ศ. 2566 ออกจากพื้นที่ (Korynta & Pierre, 2023) โดรนพานิชย์ถูกใช้ใน

การค้นหานักปีนเขาที่พลัดหลงในขณะที่ปีนเขาคาราโครม ประเทศปากีสถาน เทือกเขาที่สูงติดอันดับที่ 12 ของโลกการค้นหา 

นักปีนเขาที่หายไปช่วยให้มีการด าเนินการช่วยเหลืออย่างรวดเร็วโดยไม่ต้องใช้ทีมช่วยเหลือที่เต็มรูปแบบ ลดความเสี่ยง และ

อันตรายที่จะเกิดขึ้นกับหน่วยช่วยเหลือ โดรนเป็นการใช้เทคโนโลยีที่มีประสิทธิภาพในการค้นหาและช่วยเหลือในสถานการณ์

ฉุกเฉินได้อย่างมีประสิทธิภาพและปลอดภัยมากข้ึน (McRae et al., 2019) 

 

 

   

 

 

รูปแสดง ภาพบุคคลสูญหายที่ค้นพบในเขต Death Zone เทือกเขาคาราโครม (McRae et al., 2019) 
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ในประเทศไทยหลายหน่วยงานมีการน าโดรนเข้ามาใช้เช่น ส านักงานต ารวจแห่งชาติ เพื่อใช้ในงานสืบสวนงานป้องกัน

อาชญากรรมและงานจราจร มูลนิธิกระจกเงาและหน่วยงานอื่นๆ นอกจากนี้ยังมีการเริ่มน าโดรนมาใช้ในการค้นหาบุคคลสูญหาย 

อีกด ้วยเช่น เหตุการณ์นายธนทัต ต ิยพงศ์พ ัฒนา อายุ 22 ปี ส ูญหายในเขตพื ้นที่อ ุทยานแห่งชาติเขาใหญ่  เม ื ่อวันที่   

28 ตุลาคม 2561, น้องจีน่า อายุ  1 ปี 11 เดือน สูญหายทีบ่้านห้วยฝักดาบ ต าบลอินทขิล อ าเภอแม่แตง จังหวัดเชียงใหม่ เมื่อวันท่ี 

5 กันยายน 2564, เด็กชายต่อศักดิ์ แสงสว่าง อายุ 8 เดือน สูญหายในเขตพื้นที่ หมู่ 6 ต าบลหินมูล อ าเภอบางเลน จังหวัดนครปฐม 

เมื่อวันที่ 5 กุมภาพันธ์ 2566 เป็นต้น โดยโดรนที่ใช้ส่วนใหญ่เป็นโดรนประเภทตรวจจับความร้อน จ านวนที่ใช้ในการปฏิบัติงาน  

1-3 ตัว นอกจากนี้มีหน่วยงานที่มีบทบาทในด้านการใช้โดรนเพื่อค้นหาและบรรเทาภัยพิบัติ เช่น สมาคมตอบโต้ภัยพิบัติประเทศ

ไทย (D.R.A.T) ที่มีการน าโดรนค้นหาบุคคลสูญหายในเขตพื้นที่ป่า และใต้น ้าลึก และมีการเผยแพร่ความรู้และจัดโครงการบินโดรน

ค้นหาและกู้ภัยเบื้องต้นให้แก่ผู้ที่สนใจอีกด้วย 

Light Detection and Ranging: LiDAR 

LiDAR เป็นเทคโนโลยีที่ได้รับการพัฒนาขึ้นมาเมื่อปี ค.ศ. 1960 ในการประยุกต์ใช้เลเซอร์ในการตรวจจับและวัดระยะก้อนเมฆ

ในชั้นบรรยากาศ หรือดวงจันทร์ การใช้แสงเลเซอร์ในการวัดระยะของวัตถุโดยการค านวณระยะเวลาการเดินทางของแสง 

ตั้งแต่ปล่อยออกจากตัวก าเนิดแสง (Transmission) จนเมื่อแสงสะท้อนกลับมายังตัวรับ (Backscatter) เทคโนโลยีนี้มีการน ามาใช้

งานในหลายด้าน เช่น การตรวจจับพื้นท่ีเป้าหมาย ตรวจติดตามขยะอวกาศและดาวเทียมที่อยู่ในวงโคจร ตรวจจับปริมาณก๊าซที่อยู่

บนช้ันบรรยากาศ สิ่งมีชีวิตที่อยู่ในธรรมชาติ สร้างแผนที่ตึก และแผนท่ีทางภูมิศาสตร์ที่มีความแม่นย า ข้อดีของ LiDAR คือสามารถ

วัดข้อมูลได้อย่างถูกต้องและหนาแน่นสูง ใช้ระยะเวลารวดเร็ว มีความน่าเช่ือถือ วัดระยะพื้นท่ีได้ในช่วงเวลากลางคืน 

 

รูปแสดง หลักการท างานของเทคโนโลย ีLiDAR (Killinger, 2014) 

มีการพัฒนาน าเทคโนโลยีดังกล่าวมาใช้ในการค้นหาบุคคลสูญหายโดยติดตั้งกับอากาศยานไร้คนขับเพื่อติดตามคนหายในป่า  

มีการศึกษาจากมหาวิทยาลัยเทนเนสซี ประเทศสหรัฐอเมริกา พบว่า LiDAR สามารถใช้ช่วยในการระบุหลุมฝังศพท่ีถูกซ่อนในป่าได้ 

(Corcoran et al., 2018)  นอกจากนี้ University of Technology Sydney ประเทศออสเตรเลียได้ท าการศึกษาโดยทดลองฝัง

ศพจ านวน 6 หลุมศพและใช้เทคโนโลยี LiDAR รวมกับอากาศยานไร้คนขับเพื่อตรวจวิเคราะห์การเปลี่ยนแปลงของหลุมฝังศพ ผล

พบว่า LiDAR สามารถตรวจพบและระบุหลุมศพได้อย่างแม่นย า (Blau et al., 2018) เทคโนโลยีนี้สามารถสร้างแผนที่พื้นราบใน

ป่ามุมสูงโดยตัดภาพรบกวนของต้นไม้ที่เจริญเติบโตอยู่ในพื้นที่ออกไปได้ 
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รูปแสดง แผนที่จากเทคโนโลยี LiDAR (Blau et al., 2018) 

เทคโนโลยีภาพถ่ายภาพดาวเทียม (Satellite Imaging) 

เป็นการบันทึกภาพบนพื้นผิวโลกโดยดาวเทียมที่โคจรอยู่รอบโลก โดยปัจจุบันมีจ านวนดาวเทียมที่โคจรรอบโลกมากกว่า 

9,000 ดวง (Orbiting Now, 2024) ท าหน้าที่หลักในด้านการสื่อสารคมนาคม การพัฒนาเทคโนโลยี ส ารวจโลก น าทาง และ 

ส ารวจอวกาศ ดาวเทียมถูกแบ่งออกโดยใช้เกณฑ์ที่กลากหลาย เช่น ระดับของวงโคจร (Low Earth Orbit: LEO, Medium Earth 

Orbit: MEO, Geosynchronous Earth Orbit: GEO และ Highly Elliptical Orbit : HEO) ลักษณะการใช้งาน และ ขนาด  

เป็นต้น ภาพถ่ายดาวเทียมอาศัยคลื่นแสงที่เป็นพลังงานแม่เหล็กไฟฟ้าเป็นตัวกลางในการเก็บข้อมูล โดยที่วัตถุแต่ละชนิดจะมี

คุณสมบัติการสะท้อนหรือการแผ่รังสีที่แตกต่างกันในแต่ละช่วงคลื่นและช่วงระยะเวลา แหล่งพลังงานจากดวงอาทิตย์หรือพลังงาน

ที่มนุษย์สร้างขึ้นถ่ายทอดพลังงานในช้ันบรรยากาศ ตกกระทบวัตถุบนพื้นผิวโลกก่อให้เกิดการสะท้อน ดูดซับ แผ่รังสีที่แตกต่างกัน 

ข้อมูลดังกล่าวถกูบันทึกโดยอุปกรณ์บันทึกข้อมูลให้อยู่ในรูปแบบข้อมูลเชิงตัวเลข และถูกน ามาแปลงเป็นรูปภาพเพื่อใช้งานต่อไป 

มีการค้นพบบุคคลสูญหายโดยภาพถ่ายทางดาวเทียมผ่านทาง Google earth ซึ่งเป็นซอฟต์แวร์ที่พัฒนาโดยบริษัทกูเกิ้ล 

ให้ข้อมูลทางด้านภาพถ่ายทางอากาศ โดยใช้ฐานข้อมูลภาพถ่ายทางดาวเทียมหลากหลายแหล่ง เช่น Landsat และ  Sentinel-2 

เป็นต้น (Google, 2024) คดีตัวอย่างเช่น คดีของนายวิลเลียม โมลด์ต อายุ 40 ที่หายตัวไป ในพื้นที่รัฐฟลอริดาของสหรัฐอเมรกิา 

เวลาผ่านไป 22 ปี รถยนต์ของนายวิลเลียม โมลด์ต ถูกพบจมอยู่ในสระน ้าบริเวณมูนเบย์ เซอร์เคิล โดยชายที่อาศัยอยู่บริเวณ

ใกล้เคียงบ่อน ้าได้ค้นหาแผนที่ในกูเกิล (Google Earth) และเปิดโหมดภาพถ่ายจากดาวเทียมพบว่ามีรถยนต์สีขาวจมอยู่ในบ่อน ้า

โดยบังเอิญ จากการชันสูตรศพที่อยู่ในรถพบว่าเป็นศพของนายวิลเลียม โมลด์ต นอกจากนี้ยังพบว่าภาพถ่ายจากกูเกิลยังสามารถ

บันทึกภาพซากรถที่จมในบ่อน ้าของนายเดวี่ ลี ไนล์ส อายุ 72 ปี จากเมืองไบรอน ทาวน์ชิพ รัฐมิชิแกน ในปี พ.ศ. 2559 อีกด้วย 

(กองบรรณาธิการวอยซ์ออนไลน์, 2019)  

ในประเทศอิตาลีมีการศึกษาการใช้ภาพถ่ายดาวเทียมเพื่อช่วยในการติดตามคนหายพบว่า เมื่อน าข้อมูลคดีบุคคลสูญหาย

ที่ถูกค้นพบว่าเป็นผู้เสียชีวิตในปี พ.ศ 2563 มาท าการวิเคราะห์พบว่าสามารถตรวจจับภาพของศพได้ภายหลังจากการสุญหาย  
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24 ชั่วโมง (Barone et al., 2021) นอกจากนี้ยังมีการพัฒนาน าภาพถ่ายดาวเทียมมาช่วยในการตามหาบุคคลที่สูญหายทางน ้า 

โดยใช้เทคโนโลยี Normalized Difference Water Index: NDWI อีกด้วย (Barone et al., 2023) 

เทคโนโลยรีะบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ (Geographic Information System: GIS) 

 เป็นกระบวนการใช้คอมพิวเตอร์ในการบริหารจัดการข้อมูลเชิงพื้นที่ เช่น น าเข้า จัดเก็บ ดัดแปลง วิเคราะห์ และแสดง

ข้อมูลที่อ้างอิงได้ในทางภูมิศาสตร์ ข้อมูลที่แสดงจะอยู่ในรูปแบบของตารางข้อมูล (Attribute Data) และข้อมูลเชิงพื้นที่  

(Spatial Data) เทคโนโลยีระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ประกอบด้วย อุปกรณ์คอมพิวเตอร์ (Hardware) โปรแกรม (Software) 

ข้อมูล (Data) บุคลากร (Peopleware) และกระบวนการท างาน (Procedure) เทคโนโลยีนี้ถูกน ามาใช้ในด้านการสร้างและ

วางแผนเส้นทางคมนาคมรวมไปจนถึงการวิเคราะห์ความหนาแน่นของการจราจร การเปลี่ยนแปลงและสร้างแบบจ าลองทางดา้น

สิ่งแวดล้อม และการวิเคราะห์ทางด้านผังเมือง 

มีการพัฒนาน าเทคโนโลยีด ังกล่าวมาใช้ในการค้นหาบุคคลสูญหายโดยอาศัยการเชื ่อมต่อเครือข่ายระหว่าง

โทรศัพท์เคลื่อนที่ของทีมค้นหา ท าให้สามารถวางแผนและบริหารจัดการเส้นทางการตามหาบุคคลสูญหายได้ เช่น เหตุการณ์

เด็กหญิง Vardie อายุ 4 ปี สูญหายในเขตพื้นที่ป่ารัฐอลาบามา สหรัฐอเมริกา เมื่อเดือนมีนาคม ปี 2563 เจ้าหน้าที่ได้รวบรวมก าลัง

ค้นหากว่า 400 คนแต่ไม่พบ เนื่องจากป่ามีพื้นที่กว้างใหญ่นาย Ken Busby ประธาน GIS ASSOCIATION OF ALABAMA (GISAA) 

ได้น าเทคโนโลยี GIS มาช่วยในการค้นหาโดยให้ทีมค้นหาเชื่อมต่อข้อมูลผ่านทางแอปพลิเคชัน ArcGIS ที่มีฟังก์ชันในการแชร์พื้นท่ี 

(location-sharing capabilities) ท าให้สามารถแสดงข้อมูลแผนที่พร้อมทั้งรายละเอียดทีมค้นหาที่ปฏิบัตงิานอยู่ในแต่ละพื้นท่ีขณะ

ท างาน (Realtime) มีการติดต่อประสานงานระหว่างทีมค้นหาและเจ้าหน้าที่ประจ าแผนที่เพื่อสื่อสารและวางแผนเส้นทางการ

ค้นหาท่ีมีประสิทธิภาพจนสามารถพบตัวผู้สูญหายในที่สุด (ESRI, 2022) 

           

รูปแสดงการใช้แอปพลิเคชัน ArcGIS ในการติดตามเด็กหญิง Vardie (ESRI, 2022) 

เทคโนโลย ีMachine Learning และ Deep Learning 

 เป็นส่วนหนึ่งของปัญญาประดิษฐ์โดย Machine Learning (ML) เป็นการท าให้ระบบคอมพิวเตอร์สามารถท างานหรือ

ตัดสินใจได้เองจากการเรียนรู้จากข้อมูลที่ป้อนให้ส่วน Deep Learning (DL) เป็นการพัฒนา ML ให้มีความซับซ้อนเพิ่มมากขึ้น 

เป็นการเรียนรู้ในเชิงลึกผ่านการใช้งานโครงข่ายประสาทเทียม (Artificial Neural Network) เพื่อวิเคราะห์ข้อมูลรูปภาพ เสียงหรือ
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สร้างโมเดลทางคณิตศาสตร์ เทคโนโลยีดังกล่าวได้ถูกน ามาใช้อย่างมากในปัจจุบัน เช่น การศึกษาเกี่ยวกับวิทยาศาสตร์ข้อมูล  

การท านายการคมนาคม สิ่งแวดล้อมและแผนสาธารณูปโภคขั้นพ้ืนฐาน เป็นต้น 

 มีการพัฒนาน าเทคโนโลยีมาใช้ในการติดตามคนหาย โดยในประเทศสหราชอาณาจักรมีการน ารูปภาพของบุคคลสูญหาย

จัดท าในรูปแบบภาพสามมิติที ่เคลื่อนไหวได้จัดแสดงบนป้ายโฆษณาขนาดใหญ่ในลอนดอน  โดยภาพโปสเตอร์ได้ถูกน ามาเข้า

โปรแกรม ML และท าให้เป็นภาพเคลื่อนไหวโดยใช้โปรแกรมปัญญาประดิษฐ์ที่พัฒนาโดยบรษิัท D-ID วัตถุประสงค์ของการจดัท า

เพื่อที่จะดึงดูความสนใจของประชาชนให้มองเห็นภาพและเพิ่มโอกาสในการติดตามตัวบุคคลสูญหายมากยิ่งขึ้น (France, 2022) 

นอกจากน้ีในประเทศจีนยังมีการประยุกต์ใช้แอพพลิเคชั่น QQ Alert ในการติดตามบุคคลสูญหาย โดยระบบสามารถวิเคราะห์พื้นที่

ที่อาจพบตัวคนหาย ส่งการแจ้งเตือนไปยังบุคคลที่อยู่ในพ้ืนท่ีเพื่อช่วยตามหารวมไปจนถึงสามารถจ าลองใบหน้าของผู้สูญหายเมื่อมี

อายุเพิ่มมากขึ้นโดยการใช้เทคโนโลยี DL เพื่อวิเคราะห์การเปลี่ยนแปลงของโครงสร้างใบหน้า เพียงอัปโหลดรูปภาพของบุคคล 

สูญหายลงในระบบโดยที่ต้องมีการแจ้งความก่อนโดยพบว่าสามารถค้นหาคนหายได้มากกว่า 176 คน (Teeranop, 2019) 

มีงานวิจัยเกี ่ยวข้องกับการใช้ ML และ DL อย่างต่อเนื ่อง เช่นการใช้ ML ร่วมระบบระบุต าแหน่งนพื้นโลก (GPS)  

ในการจ าลองโมเดลการตามหาผูป้่วยสมองเสื่อม (Wojtusiak & Mogharab Nia, 2021) การพัฒนาร่วมกับเทคนิคการจดจ าใบหน้า

เพื่อค้นหาบุคคลสูญหาย โดยเฉพาะเด็กและผู้ป่วยโรคอัลไซเมอร์ (Aljohani et al., 2023), (Dhindegave et al., 2022),  

(G et al., 2022) โดยจะอาศัยฐานข้อมูลรูปภาพใบหน้าและ DL อัลกอริทึ่มเพื่อตรวจใบหน้าที่ตรงกัน งานวิจัยส่วนใหญ่มุ่งศึกษา

พัฒนาโมเดล หรือเทคโนโลยีที่สามารถช่วยในการตรวจจับใบหน้าที่มีความรวดเร็วและแม่นย ารวมทั้งสามารถเชื่อมต่อกับระบบ  

แจ้งเตือน หรือการออกรายงานได้อย่างอัตโนมัติเพื่อให้การติดตามบุคคลสูญหายเป็นไปอย่างมีประสิทธิภาพสูงสุด 

แนวทางการน าเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ในประเทศไทย 

 ในประเทศไทยบ่อยครั้งพบกรณีบุคคลสูญหายในเขตพื้นที่ที่ยากแก่การเข้าถึง เช่น อุทยาน ป่า  หรือบริเวณแม่น ้าขนาด

ใหญ่ โดรนเป็นเทคโนโลยีที่สามารถน ามาใช้ช่วยในการช่วยติดตามหาคนหายทั้งทางอากาศและใต้น ้า ซึ่งประเทศไทยมีการน าเข้ามา

ใช้ในหลายคดี เช่น คดีการค้นหาผู้สูญหายบริเวณแม่น ้าเจ้าพระยา และบริเวณอุทยานแห่งชาติ การพัฒนาโดรนให้มีเทคโนโลยีการ

ค้นหาที่มีประสิทธิภาพมากขึ้น เช่น การติดตั้งระบบจดจ าใบหน้าแบบเรียลไทม์ ระบบ LiDAR หรือ ระบบน าทางด้วยดาวเทียม  

จะช่วยท าให้การค้นหามีความรวดเร็วและแม่นย า นอกจากน้ีเนื่องจากโดรนมีราคาค่อนข้างสูงการเข้าถึงเทคโนโลยีของหน่วยงานที่

เกี่ยวข้องยังเป็นปัญหาที่ต้องการการสนับสนุน การพัฒนาป้ายประกาศคนหายในรูปแบบอนิเมชันเป็นอีกหนึ่งเทคโนโลยีที่น่าสนใจ

การท าภาพให้อยู่ในรูปแบบที่เคลื่อนไหวได้จะท าให้ดึงดูดความสนใจของประชาชน และการท าป้ายโฆษณาในพื้นที่ที่เป็นแหล่งที่มี

คนรวมตัวกันเป็นจ านวนมากเช่น ห้างสรรพสินค้า หรือสถานีขนส่งสาธารณะอาจช่วยเพิ่มโอกาสการพบตัวผู้สูญหายได้ การพัฒนา

ระบบแอปพลิเคชันให้มีการแจ้งเตือนในพื้นที่แบบ real-time เป็นประโยชน์ในการติดตามคนหายอย่างทันท่วงทีโดยเฉพาะในกรณี

การหายตัวไปของเด็กและบุคคลที่ปัญหาทางสมอง รวมไปจนถึงการเชื่อมโยงข้อมูลกับต ารวจเมื่อมีคนแจ้งท าให้ได้ข้อมูลที่มีความ

ถูกต้อง เป็นการด าเนินคดีที่รวดเร็วและเป็นระบบมากยิ่งขึ้น ทั้งนี้การน าเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ยังมีข้อจ ากัดด้านองค์ความรู้ใน

การใช้งานเช่น กฎหมายและข้อบังคับเกี่ยวกับการบินโดรน งบประมาณที่จะน ามาสนับสนุนเครื่องมือเนื่องจากมีราคาค่อนข้างสูง  

เทคโนโลยีบางชนิดต้องอาศัยความร่วมมือในการเข้าถึงข้อมูลและการใช้งานในระดับชาติ และเทคโนโลยีบางชนิดยังอยู่ในขั้นตอน
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ของการศึกษาวิจัย ซึ่งต้องมีการทดสอบการน ามาใช้งานในสภาวะจริง ซึ่งข้อจ ากัดดังกล่าวเป็นความท้าทายของหน่วยงานที่

เกี่ยวข้องในการศึกษาและน ามาใช้งานต่อไป 
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